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Automatisering -

Erfaringer med nytt automatisert innveiings- og
mottakssystem hos Hovden Fiskeindustri AS




Eksempler pa mulige avvik

» Et tilfeldig utgangspunkt pa 1000 tonn slgyd
fisk.

» Veies i kar av 500 kg/kar
» Det gir 2000 kar / veiinger, kjaring frem og
tilbake.

» Gitt en feilmargin i snitt 50 kg/kar(10%). Hva
medfarer det i kvantum.

» 2000 kar med 50 Kg i avvik pr, kar medferer
100 tonn feilregistrert (ikke registrert).
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Avvik fortsetter

» Feilmarginen kan ga begge veier, kjgper eller
fisker, uansett et tap for akterer, for
forvaltning med ikke registrert kvantum.

» Er feilmarginen pa 30 kg/kar vil avviket bli pa
60 tonn. Slik kan man hayne eller redusere
etter hva man foler.

» Manuell avlesning av vekt gjor det
menneskelig a fa feil.

» Feil avlesning av display, glemt a notere vekt,
feil summering av noterte vekter osv.
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Bakgrunn for innstallering av veie-
og slayeanlegget

» Korrekt innveiing (ikke manipulerbart)
» Kvalitet
» Effektivitet

» Automatisk og fortlapende
rapportering til myndighetene
(ressurskontroll)

» Kortere liggetid ved kai for fiskerne
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6 | 5 | 4 d7 3

2 stk vekt for innveiing av fisk, med silo, veier ca 500kg i hvaer veiing.
Innmater bulk til vekt. Etter veing blir denne posjon sluppet ned i bulk, under vekt.
A her kommer den uslpyde fisken inn. M&l vekten er 500 kg, om det kommer eks 512 kg, blir det registrert 512kg.
{ 1 bulk og en vekt for hver bat.

Pc med multipak veie klient.
dette programet, styrer bulk ute pa kai for oppfylling
av vekt/silo. summerer opp alle veiinger pr bat.
2 stk dispay, 1 stk for hver vekt (bat). lagrer alle veiinger i egen database, etter lov ang dette
Disse display sumere etter hver veiing av fisk.

her er vekten for slgyd fisk etter linje.
Silo, vekt og program gjer dette p4 samme méte som
vekt for uslpyd fisk.




Erfaringer

» 100 % korrekt innveiing

Effektivt mottak sikrer god kvalitet

varetar arbeidsmiljoet

Fortlepende rapportering til NRL/Direktorat

Pilotanleggene har dispensasjon fra
andingsforskrift ut 2019

» Prosjektet en del av arbeidet med fremtidens
fiskerikontroll
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